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Genel bakis

Akillli otomasyon ¢cozumleri icin iyi bir
baslangic.

@ Profesyonel

-CAM kontrol: 32 CAM profili
(32,768 nokta / 32 CAM profili)
-NC: G-kod destegi
@ -Robot kontrol: Delta3, Delta3R,
° [ Linear Delta

Etkili

-islem hizi: 6.25ns

-EtherCAT-tabanl yluksek hiz:
0.5/1/2/4ms

-Dahili Dijital ve Analog 10

-Farkli EtherCAT cihazlariyla entegrasyon
Servo siirticd,
Kullanici Dostu Uzak 1/0,
: AC Motor surici ve Robotlar
-Dahili fonksiyonlar
8 dijital giris / 16 dijital ¢ikis,
-XG5000 yazilimi ile programlama ve izleme Enkoder girig (2 ch), Ethernet
PLC ve Motion igin tek arayiiz Analog giris (2 ch)/cikis (2 ch)
IEC standardinda Motion fonksiyon bloklari RS-232C/RS-485
-SD KART YUVASI -
Program yedekleme ve ylritme, log tutma




XMC-E32A/E16A/EO8A/E32C Sistem yapis|

EtherCAT tabanli hareket kontrolu, verimliligi artirryor

8, 16 veya 32 Eksen, Dijital 8 giris / 16 ¢ikis, Analog 2 giris / 2 ¢ikis, 2 enkoder girisi,
RS-232C / RS-485 (yalnizca XMC-E32C)
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XEL-BSSCT Uzak 10 adaptord

EtherCAT baglantisi gesitli girigler ve ¢ikiglar eklenebiliyor

Sensorler ve analog girislerin, standart XGB plc ilave modulleri ile EtherCAT
sistemine baglanmasini saglar.
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XMC-E32A/E16A/EQBA/E32C

Performans Ozellikleri

Madde

Aciklama

Calisma Metodu

Ana gorev/Periyodik gorev: Sabit dongusel isem, tekrarli islem.
Baslangig gérevi: ilk calismaya basladiginda, sadece bir kere

Kontrol periyodu

Ana gorev dongi suresi: 0.5ms, 1ms, 2ms, 4ms
Periyodik gérev dongi slresi

1/0 Kontrol Metodu

Ana gorev donglst ile senkronize giincelleme (Yenileme yontemi)

Programlama Dili

Ladder Diagram (Function block), Structured Text, G-Code

Operator sayisi 18
. | Temel Fonksiyon sayisi 202
Komut Adetleri Temel Fonksiyon Blok saisi | 174
Ozel fonksiyon Blok Adedi | 97
Temel 6.25ns
islemci Hizi Atama 5ns
Aritmetik 30ns
B Adet Maks. 256
Kapasite 10MB (Motion program), 10MB (NC program)
Sembolik Degiskenler (A) 4.096KB
Giris Degiskeni (1) 16KB
Cikis Degiskeni (Q) 16KB
Kullanici Degiskenleri (M) 2,048KB
Veri Alani F 128KB
K 18KB
Bayrak
Deéi§keni u 1k8
L 22KB
N 49KB
Zamanlar Zaman araligi: 0.00174,294,967,295sn (1,193saat)
Sayicilar Sayici araligi: 64 bit
Program Baslangi¢ programi, Ana gorev programi, Periyodik gérev program, NC programi
islem Modu RUN, STOP
Restart modu Cold, Warm

Hata denetleme

Gorev dongusi hatasi, Gorev siresi doluluk orani asildi, Bellek anormal, enerji anormal, etc.

Back-up methodu

Alan ayarini temel parametrede veya degisken olarak tutabilirsiniz.

32 eksen (Gergek/Sanal eksen), 4 eksen (Sanal eksen),
XMC-E32A,E32C
64 eksen (32 eksen durumunda Maks 32 eksen (Servo, INV) kontrol)
Kontrol Ekseni . 16 eksen (Gergek/Sanal eksen), 2 eksen (Sanal eksen),
Sayisi ) 32 eksen (16 eksen durumunda Maks 16 eksen (Servo, INV) kontrol)
8 eksen (Gergek/Sanal eksen), 1 eksen (Sanal eksen),
XMC-EO8A
16 eksen (8 eksen durumunda Maks 8 eksen (Servo, INV) kontrol)
XMC-E32A,E32C 32 profil/32,768 nokta
CAM islemi XMC-E16A 16 profil/16,384 nokta
XMC-EOSA 8 profil/8,192 nokta
Haberlesme EtherCAT (CoE: CANopen over EtherCAT, FoE: File Access over EtherCAT)

Haberlesme/Kontrol periyodu

0.5ms, 1ms, 2ms, 4ms (Ana gorev periyoduyla ayni)

Servo Siriicl

CoE'yi destekleyen EtherCAT servo siirlicii

Birimi

Pals, mm, ing, derece

Kontrol Metodu

Pozisyon, Hiz, Tork (Servo siirlicti destegi), Senkron, Interpolasyon

Konum Araligi / Hizi

*LREAL, 0

Tork Birimi Nominal torkunu % olarak atama
Rampa Profili Trapezoidal, S-egrisi (Jerk degerine gore belirlenir)
Rampa Aralig +LREAL, 0
Manuel JOG iglemi
Mutlak sistem Uygun (Mutlak enkoder tipi servo sirici kullanildiginda)
Kanal 2 kanal
Maks. Girig 500kpps
Enkoder Girisi — - RN . e .
Giris Metodu Line drive giris (RS-422A IEC standarti), agik kollektor gikis tipli enkoder igin uygun
Girisi Tipi CW/CCW, Pals/y6n, Faz A/B




Performans Ozellikleri

Madde Agiklama
Dijital Girig/Cikig 8 Girig / 16 Cikig (Tr. ¢ikis)
2 Giris / 2 Cikis
Girig/Cikig
Gerilim: -10~10V / 0~10V / 1~5V / 0~5V
Analog Giris/Cikis Akim : 4~20mA / 0~20mA
Cozunarlik : 14bit (1/16000)
Hassasiyet: 0.2% (25°C), 0.3% (0~55°C)
Cevirim hizi: 0.5ms / kanal
Maksimum Giris: Voltaj 15 VDC, Akim 30mADC
. Robot Kartezyen, delta
z‘;g:ﬁ::’at Ayarlar XG5000
Yazilim dili Fonksiyon blok
Tipi Mikro SD/SDHC
Dosya Sistemi FAT32
SD Memory Kapasitesi 32GB"§ ka_dar d_esteklenir
(8GB uzerindeki hafiza kartlarinda sadece 8GB’lik alan kullanilir)
Kullanim amaci Program yedekleme/yiikleme, Veri tutma
Haberlesme hizi Auto/10Mbps/100Mbps
Haberlesme portu 1 port
Haberlesme mesafesi En fazla 100 metre
Dahili Program yikleme (XG5000)
Ethernet XGT protokol (LS), Modbus TCP
Sunulan hizmetler FTP sunucu: Uzak cihazlar tarafindan SD hafiza kartina
okuma/yazma yapilabilir
SNTP istemci: Ag kullanilarak saat senkronizasyonu
Haberlesme portu Kanal-1: RS-232C, Kanal-2: RS-485
Dahili Cnet XGT protokoli, Modbus RTU, Modbus ASCII
Sunulan hizmetler Kullanici taniml Protokol
LS Bus (LS AC slricl) protokoli
USB Performans USB 2.0, 1 port
Sunulan hizmetler Program yikleme (XG5000)
Hata gostergesi LED
Agirlik 790g
EtherCAT Haberlesme Ozellikleri
Madde Aciklama
Haberlesme protokolii EtherCAT
Desteklenen 6zellikler CoE (CANopen over EtherCAT)
Fiziksel katman 100BASE-TX
Haberlesme hizi 100Mbps

Topoloji

Papatya dizilimi

Haberlesme kablosu

Cat. 5 STP (Blendajh gift burkumlu kablo)

Baglanabilir istasyon sayisi

64 (En fazla 32 slriicli, mevcut eksen ile eslestirilebilir)

Haberlesme periyodu

0.5ms/1ms/2ms/ 4ms

Senkron salinimi

<lus

Senkron haberlesme

PDO (Process Data Object) CoE yoluyla eslestirme

Senkron olmayan haberlesme

SDO (Service Data Object) CoE yoluyla iletisim

Haberlesme ayarlari

XG5000 araciligiyla yapihr




XEL-BSSCT

Performans Ozellikleri

Madde Agiklama
ilave modiil sayisi 8
Calisma modu RUN, STOP
Tazeleme suresi DC Sync0 time x refresh time (0 ~ 100)
Giris filtresi 1, 3,5, 10, 20, 70, 100ms
Hata denetleme Asiri akim ve uyarilar denetlenir
EEPROM Yeniden baglatma | Aktif/Pasif, Otomatik
EEPROM boyutu 4 KB
. Sistem bayraklari| F 2 KB
Adaptdr ilave modal | | 2KB
Hafiza Q 2 KB
U 1KB
Programlama USB 1 kanal
Harici baglanti terminali Haberlesme RJ45 2 port
Besleme 3-Pin yayli/sabit vidal tip konnektor
Durum gosterge (LED) 6 tip: PWR, MS, RUN, ERR, IN ve OUT
Eklenebilir modiil kapasitesi 8 modul
Haberlesme protokolii EtherCAT
iletisim hizi 100Mbps
Fiziki katman 100BASE-TX (IEEE 802.3)
Topoloji EtherCAT master cihazin teknik 6zelliklerine uygun
iletisim ortami STP (Shielded Twisted-pair) Kategori 5 ve Usti
iletisim mesafesi <100m
PDO boyutu Giris: En fazla 1,024 bayt, ¢ikis: En fazla 1,024 bayt
Mail kutusu boyutu Cikis: En fazla 256 bayt, ¢ikis: En fazla 256 bayt
EtherCAT Mail kutusu desteklenen komutlar SDO sorgulari, SDO yanitlari
Tazeleme metodu Serbest ¢alisma, Refresh Sync mode ( LSIS Co., Ltd.)
istasyon adresleme metodu Yuvarlak sivig, master, PADT
Acik ID(1~99)
Diger ID(1 ~ 65535)
istasyon adresleme aralig (0) ayarlandiginda master tarafindan belirlenen
EEPROM degerini uygular

Elektriksel Ozellikleri

Madde Agiklama
Nominal Girig gerilimi DC24V
Giris gerilimi aralig DC20.4 ~ 28.8V(-15%, + 20%)
Girig akimi <1.3A (Typ.1A)
Anlik akim <50A pik
Giris Verim >80 %
Anlik izin verilen kesinti siiresi 10 ms
Cikis Nominal Cikis gerilimi DC5V (£2%)
Cikis akimi 3.0A
Gerilim gostergesi LED
Kablo ozelligi 22~ 20 AWG (0.3~ 0.5mm?2)




Uygulama

Akilli fabrikalarin CNC ve Robot kontroll ile gerceklestiriimesi

Paketleme makinesi

Baski makinesi
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