SV-1E5 Kullanim Kilavuzu

0.1~0.4kW (200V)
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Talimatlar

LS Degisken Frekansli Surlcllerini satin aldiginiz igin tesekkdrler!

EMNIYET TALIMATLARI

Emniyet talimatlari herhangi bir kaza ve riski dnceden dnleyerek drtintin emniyetli ve dogru bir sekilde kullaniimasi

icin hazirlanmistir, bundan dolayi her zaman tutulmaldir.

®  Bu kilavuzda emniyet talimatlari iki sinifa ayrilmistir; her birinin anlami agagidaki gibidir.

& UYA Rl Uygun olmayan ¢alistirma ciddi sahsi yaralanma veya 6liim ile sonuglanabilir.

& TEDBl R Uygun olmayan calistirma hafif veya orta siddette sahsi yaralanma veya maddi hasar ile
sonuglanabilir.

® Bu kilavuz boyunca emniyet dederlendirmelerinden haberdar olmaniz igin asagidaki iki gdsterimi kullanacagiz.

& belirli sartlar altinda potansiyel tehlikeleri belirtir.
& belirli sartlar altinda ¢arpma tehlikelerini belirtir.

o Bu kilavuzu okuduktan sonra kullanicilarin ¢gabuk bir sekilde bakabilmesi igin el altinda bulundurun

® SV-ES Serisi Surtict fonksiyonlarini uygun ve emniyetli bir sekilde kullanmaniz icin bu kilavuzu dikkatlice okuyun.

/% Uyari

®  Glig uygulanmis iken veya Unite galigiyor iken kapagi ¢ikarmayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasi meydana gelebilir.

®  Sirlciyl 6n kapagi ¢ikariimis durumda iken galigtirmayin.
Aksi takdirde, yiksek gerilim terminalleri veya sarjli kapasitére maruz kalma sebebiyle elektrik carpmasina maruz
kalabilirsiniz.

@  Giris glici uygulanmamis olsa dahi, periyodik muayeneler veya kablolama haricinde kapagdi ¢ikarmayin.

Aksi takdirde, gu¢ kesilmis olsa dahi sarjli devrelere temas etmekten dolayi elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.

® Kablolama ve periyodik muayeneler girig giictiniin kesilmesinden en az 10 dakika sonra ve DC baglanti voltajinin desarj

oldugu bir 6l¢l aleti ile denetlendikten sonra (DC 30V altinda) gergeklestiriimelidir.
Aksi takdirde, elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz (DC 30V altinda).
® Diigmeleri kuru ellerle calistiriniz.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.
® Kablo izolasyonlari hasarli ise kabloyu kullanmayiniz.

Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.



Talimatlar

® Kablolari baski yaratacak adir yiiklere maruz birakmayiniz.

Aksi takdirde, hasarli kablodan dolay elektrik garpmasina maruz kalabilirsiniz.

/N Tedbir

®  Siriicliyl alev aimaz bir yiizey (izerine kurun.
Aksi takdirde, alev alabilir malzeme Uzerine veya yakinina kurulursa yangin ¢ikabilir.
®  Siriici hasar gorirse giris giiclinii kesin.
Aksi takdirde, ikincil bir kaza ve yangina yol agabilir.
®  Giris glicli uygulandi§i esnada veya cikarildiktan sonra siiriicliye temas etmeyin. Bir kag dakika sliresince sicak
kalacaktir.
Aksi takdirde, cilt yanmasi veya hasari gibi bedeni yaralanmalara maruz kalabilirsiniz.
®  Kurulumu tamamlanmis olsa dahi, hasarli veya pargalari eksik bir siirlicliye gii¢ uygulamayin.
Aksi takdirde, elektrik carpmasina maruz kalabilirsiniz.
®  Sirici icine vida, metal artiklari, su damlalari, yag veya diger pisliklerin girisine miisaade etmeyin.

Aksi takdirde, yangina yol acabilir.

Calistirma Onlemleri

(1) Nakliye ve kurulum
® Belirtilen agirhga uygun sekilde tasiyin.
Tavsiye edilen sayidan fazla striicti kutularini Ust Uste koymayin.
Bu kilavuzda belirtilen talimatlara gére kurun.
Kapagi nakliye esnasinda agmayin.
Sirlicl Uzerine agir maddeler koymayin.
Siricu yerlestirme yoniniin dogru oldugunu kontrol edin.
Siriciyi disirmeyin, veya darbeye maruz birakmayin.

Yerel elektriksel topraklama kodunuzu takip edin(200V).

Kurulum veya tamir icin PCB (Baskili Devre Karti) ‘ni séker s6kmez iletken {izerine koydugunuzdan emin
olun. Aksi takdirde, statik elektrik dolayisiyla yikima yol agabilir.

®  Siriclyl asagidaki cevresel sartlar altinda kullanin:



Talimatlar

Ortam Sicakhigi -10~40°C (donma olmaksizin)
Goreceli nem 90% RH veya daha az (sivilagsma olmaksizin)
Ortam Depolama sicakligi -20~65°C
Servis sarti Korozyon yapici gazdan, tutugabilir gazdan, yagdan, dumandan veya tozdan korunakli
Yukseklik, Titresim Deniz seviyesinin azami 1,000m Ustiinde, 5.9m/san” (0.6g) veya daha az

(2) Kablolama
®  Sirlcinin gikisina giig faktorli diizeltme kapasitori, asir gerilim koruyucu veya RFI filtresi baglamayin.
Cikis kablolarinin baglanti sirasi iyi U, V, W sirasinda olmalidir.
Dogru olmayan terminal kablolamasi teghizat hasarina yol agabilir.
Terminal kutuplulugunu (+/-) ters gevirme sirlclye zarar verebilir.

Yalnizca yetkili ve ehliyetli personel kablolama ve muayeneleri gergeklestirmelidir.

Daima kablolamadan énce sUructyt kurun.

(3) Deneme galistirmasi
® (Calistirma sirasinda bitiin parametreleri kontrol edin. Yiike bagli olarak parametre dederlerini degistirmek gerekebilir.
® Daima her terminale bu kilavuzda belirtildigi sekilde izin verilen aralikta gerilim uygulayin. Aksi takdirde, siiriici hasari

meydana gelebilir.

(4) Cahigtirma dnlemleri

® Otomatik tekrar baglatma fonksiyonu segili iken, bir alarm durmasindan sonra motor aniden baslayacagindan cihazdan
uzak durun.

® Tus takimi (izerindeki Stop (Dur) tusu yalnizca ayar yapildiginda etkindir. Bir acil durdurma diigmesini ayri olarak
hazirlayin.

® Referans sinyal mevcut iken herhangi bir ariza sifirlanirsa yapilirsa, ani bir galisma meydana gelecektir. Referans
sinyalinin kapali oldugunu pesinen kontrol edin. Aksi takdirde, bir kaza meydana gelebilir.

®  Siriclyl izinsiz modifiye etmeyin veya degistirmeyin.

@  Siriciinin sik baslatiimasi/durdurulmasi igin sirticli girisi lizerinde manyetik kontaktor kullanmayin.

® Elektromanyetik parazit etkisini azaltmak igin gurdiltd filtresi kullanin. Aksi takdirde, yakindaki elektronik teghizat
etkilenebilir.

®  Giris gerilimi dengesizligi durumunda AC reaktor( kurun. Suriictiden yayilan potansiyel yilksek frekansli gliriltiye bagli
olarak Gli¢ Faktori kapasitorleri ve jeneratorler asiri 1sinabilir ve hasar gorebilir.

®  Uniteyi calistirmadan énce ve kullanici programlamasindan énce kullanici parametrelerini fabrika ayarlarina getirin.



Talimatlar

®  Siiriicli kolayca yiiksek hizda islemlere ayarlanabilir. Uniteyi calistirmadan énce motorun veya makine aksaminin
kapasitesini denetleyin.

® DC-Fren fonksiyonunu kullanirken durdurma torku iretiimez. Durdurma torku gerekli oldugunda ayri teghizat kurun.

(5) Hata 6nleme tedbirleri

®  Sirlci aksadiginda makine ve teghizati tehlikeli durumlardan korumak igin acil fren gibi bir emniyet yedegi saglayin.

(6) Bakim, muayene ve parga degisimi
®  Sirlciiniin denetim devresi lizerinde megger (yalitim direnci) testi tertiplemeyin.

®  Periyodik muayene icin Bolim 13‘e bakin (parga dedisimi).

(7) imha

®  Siricliyl imha ederken endUstriyel atik olarak siniflandirin.

(8) Genel talimatlar
® Bu talimat kilavuzundaki sema ve gizimlerin gogu siiriicliy(i devre kesicisiz, kapaksiz veya kismi agik olarak
gostermektedir. Slriclyl hi¢ bir zaman bu sekilde galistirmayiniz. Kapagdi ve devre kesicileri her zaman takin ve siricly(

calistirirken bu talimat kilavuzunu takip edin.



Boliim 1. Temel Bilgi & Onlemler

1. Temel Bilgi & Onlemler

1.1 Onemli 6nlemler

Paketi agma & Paketi agin ve surGcd tipini ve etiket Uzerindeki ¢ikis degerlerini ve strliciniin saglam olup

inceleme olmadigini kontrol edin. Ayni zamanda suriciyu nakliye sirasinda olusmus olabilecek bir

hasara kars! inceleyin.

~ =

SVOOAES—1C <« swiwmo

INPUT 200-230V 1 Phase < Nominal Girig 6zelligi
5.5A 50 / 60Hz

OUTPUT O-InputV 3 Phase < Nominal Gikis 6zelligi
2.5A 0.1-200Hz
0.5 HP / 0.4kW (D) < Siriicl kapasitesi

I“ |I|""I"I”l|““l||I“" "”I l" "I < Barkod ve seri numarasi
06080800001
\ LS Industrial Systems Co. Ltd  Made in KOREA «4—— Uretici ve tretilen Gilke

SV 004 iE5 -1 C
Motor degeri Seri ismi Giris glicl RS-485 segenedi
001 0.1 [kW] | Ekstra 1 | Tekfaz200V | C | Segenek yok
002 0.2 [kW] | kuguk ticari 2 | 3Faz 200V - | Segenek yok
004 0.4 [kw] | slrlcl

©® Aksesuarlar

Herhangi bir farklilik, hasar, vb. bulduysaniz araciniz veya satis satis temsilcinizle iletisime

gegcin (bu kilavuzun arka kapak sayfasina bakin).

Galisma icin gerekli | Hazirlanacak arag ve pargalar surictnin nasil galistirildigina baglhdir. Gerekli ise segimli (ek)

arag ve parcalarin techizat ve parcalari hazirlayin.
hazirlanmasi
Kurulum Suriictyd uzun sure yuksek performans ile galistirmak igin surticlyd uygun bosuklar ile uygun

bir yer ve dogru yén g6z 6niinde bulundurarak kurun.

Kablolama Gu¢ kaynagini, motor ve galisma sinyallerini (kontrol sinyalleri) terminal bloguna baglayin.

Dogru olmayan baglantinin sliriicii ve ¢evresel cihazlara hasar verebilecegine dikkat edin.




Boliim 15. Ozellikler

15. Ozellikler
15.1Teknik veri

O Giris & ¢ikis degerleri
Tip : SV xxx iE5 — x 001-1 002-1 004-1 001-2 002-2 004-2
[HP] 1/8 1/4 1/2 1/8 1/4 1/2
YMotor
[kW] 0.1 0.2 0.4 0.1 0.2 0.4
K apasite[KVA] 0.3 0.6 0.95 0.3 0.6 1.14
Cikis Akim [A] 0.8 1.4 25 0.8 16 3.0
degerleri | Ckis frekansi 0 ~ 200 [Hz]
Gerilim [V] %3 faz 200 ~ 230V
Gerilim [V] 1 faz 200 ~ 230 VAC (t 10%) 3 faz 200~230 VAC (: 10%)
Giris
| Frekans 50 ~ 60 [Hz] (: 5%)
degerleri
Akim [A] 2.0 35 55 1.2 2.0 35
@ Kontrol
Kontrol yéntemi v/f

Dijital komut : 0.01Hz

Frekans ayar ¢6zUnarligu

Analog komut : 0.1Hz (azami frek : 60Hz)

Frekans hassaslig

Dijital komut : Azami ¢ikis frekansinin 0.01% i

Analog komut : Azami ¢ikis frekansinin 0.1%

v/f sablonu

Dogrusal, Kare, v/f

Asin ylk kapasitesi

Dakikada 150%

Tork artigi

El ile/Otomatik tork artisi

Y Motor 4 kutuplu standart motorun kullanildi§ini varsayarak azami kapasiteyi gosterir.
2 Degerler 220V temelindedir.

3 Azami ¢ikis gerilimi glg geriliminin (izerinde olmayabilir. Cikis gerilimi gegici olarak gu¢ geriliminden diisuk ayarlanabilir.
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®Calisma
CGalisma modu Tus takimi/terminal/COM c¢alismasindan birisini segin (segimli)
Analog: 0 ~ 10[V], 0 ~ 20[mA], tus takimi hizi
Frekans ayari

Dijital: tus takimi

Galisma ozellikleri

PID, yukari-asagi, 3-kablo

Cok fonksiyonlu terminal
P1, P2, P3, P4, P5

Giris

NPN / PNP selectable(see page 3-5)

Fonksiyonlar: ILERI/TERS CALISMA, Acil durma, Ariza sifilama, Jog galismas|,
Cok fonksiyonlu Frekans Ust & Alt, Frekans Yukari/Asag, 3-kablo calismasi, Harici
hata A & B, PID-Siirlict (v/f) calisma kestirme, Analog Tutma, Hizlanma/Yavaslama

durmasi, Yukari/AsagI Kaydetme Frek.

Gok fonksiyonlu réle

Ariza ¢ikisl ve slriici durum (N.O., N.C.) AC250V 0.3Ain altinda
cikisl DC 30V 1A ‘in altinda

Analog ¢ikis

0 ~ 10 Vdc (10mA ‘in altinda) : frekans, akim, gerilim, DC gerilimi segilebilir

@ Koruyucu fonksiyon

Asiri gerilim, dusuk gerilim, asir akim, toprak ariza algilama, strict asirn yikad, asin yik hatasi,
Hata sUricu agir 1sinmasl, kondansatér asiri yukd, ¢ikis faz kaybi, asir yik koruma, frekans komut

kaybi, donanim arizasi.

Alarm Durma onleme

Anlik gli¢ kaybi

15 msan altinda: Surekli ¢galisma (nominal giris gerilimi, nominal ¢ikis glcu dahilinde olmalidir.)

15 msan lzerinde: Otomatik tekrar calistirma etkin

®Yap! & Cevre

Sogutma Dogal sogutma
Koruma tipi Acik (IP 20)
Cevresel sicaklik -1°C ~40°C
Depolama sicakligi -200C ~65°'C

Cevresel nem

90% RH(sIvilasma olmaksizin) altinda

Ykseklik, titresim

1,000m altinda, 5.9m/san’ (0.6G) altinda

Cevresel sartlar

Pas yapici gaz, tutusabilir gaz, yag, duman ve tozdan korunakli




Boliim 2. Kurulum

1.2 Parga isim & Detaylari

@ Gorlinim
2.2 Boyutlar

&

=

Y

A

W1

001iE5-1 002iE5-1 004iE5-1 001iE5-2 002iE5-2 004iE5-2
W 68 68 68 68 68 68

H 128 128 128 128 128 128
D 85 85 115 85 85 115
H1 124 124 124 124 124 124
w1 64 64 64 64 64 64
® 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2 4.2
Agirlik(kg) 0.44 0.46 0.68 0.43 0.45 0.67

Siricuyl panel Uzerine sabitlemek igin M4 vida kullanin.
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3.4 Kontrol Terminal Kablolama Ozelligi

O 0O OO O OO O O L
afatallafataafats Sk,
[L/L/\J[\,/\_J\J[U\_/\JE .

P1 P2 P3 P4 P5 VR Al AM CM S+ S-
T/M Terminal tanimi Kablo boyutu Tork [Ib-in] Notlar
P1~P5 | Gok fonksiyonlu giris T/M 1-5 22 AWG,0.3 mm’ 3.0
VR Harici birim direnci i¢in Gii¢ T/M 22 AWG,0.3 mm? 3.0
Al Analog frekans giris T/M 22 AWG,0.3 mm® 3.0
AM Cok fonksiyonlu ¢ikis T/M 22 AWG,0.3 mm® 3.0
CM Ortak terminal 22 AWG,0.3 mm’ 3.0

Cok fonksiyonlu Réle T/M Ozelligi

dN N K

©O®

>
30A 30B 30C
T/IM Terminal tanimi Kablo boyutu Tork [Ib-in] Notlar
30A Cok fonksiyonlu rdle ¢ikis A baglantisi 20 AWG,0.5 mm® 4.5
30B Gok fonksiyonlu rdle ¢ikis B baglantisi 20 AWG,0.5 mm® 4.5
30C Cok fonksiyonlu réleler icin Ortak 20 AWG,0.5 mm® 45

/. TEDBIR

Kontrol kablolarini kontrol terminallerinden 15cm ‘den daha uzaga baglayin. Aksi takdirde, 6n kapagin tekrar kurulumunda

sorun gikartir.

Cok fonksiyonlu giris terminali (P1~P5) igin harici gli¢ kaynagi (24V) kullandiginizda, terminaller 12V seviyesi lizerinde etkin

olacaktir. Gerilimi 12V altina diisiirmemek igin tedbir alin.
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3.Kablolama
3.1 Kontrol Terminal Kablolama $emasi
™ Tanim

FX :ileri calisma
Cok

RX : ters calisma
fonksiyonlu .

< | EST :acil durma
.. ©

Girig = | RST: hata sifirama
terminali § JOG : jog calisma

Harici birim igin 12V gi¢(12V,100mA)

Analog frekans girisi(Gerilim veya akim)

Analog ¢ikis: 0 ~ 10V

Girig sinyali ortak

Cok Abaglanti ¢ikisl
fonksiyonlu réle | B baglanti cikisi
cikis terminali A/B baglantisi ortak

Kontrol terminal boyutlari igin sayfa 3-3 ‘e
bakin.

0.1~0.4kW IE5 Glig Terminal Ozelligi

-
220Vac
ealealen ey | kablo kalinligi 16AWG, 1.25 mm?
e = \ y 2
1 e [ — — O kablo kalinhig 16AWG, 1.25 mm
= EI™ |G kablokainig 14AWG, 1.25 mm?
L]
\Jh_ : 16AWG, 1.25 mm’
G/C terminali
S 135 ¢
Z . .
-[ Terminal torku 3.51b-in
& Tedbir Tek faz durumunda giris giicl R, S terminallerine baglanmalidir. T fazina baglanirsa surlci ¢alismaz.

10
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Boliim 7. Fonksiyon Listesi

- 7.Fonksiyon Listesi

O Siiriict Grubu
Calisma
Gosterge | Isim Asgari Fabrika esnasinda
Azami aralik varsayilan
ayarlama
0.0 Frekans 0~200 Bu parametre calisma frekansini ayarlar. 0.00 0 9-1
komutu [Hz] Durma esnasinda Frekans Komutunu
goruntiler; Calisma esnasinda ¢ikis
frekansini gosterir. Cok adimli ¢alisma
esnasinda frekans 0 olur. Azami frekans(P
16) ‘dan daha biyige ayarlanamaz.
ACC Hizlanma 0 ~ 6000 Coklu hizianmal/yavaglama galismasi 5.0 0] 9-8
zamani [san] esnasinda, bu parametre
deEC Yavaglama hizlanmalyavaglama zamani O olarak 10.0 0 9-8
Zzamanl hizmet gordr.
drv Sirici 0~3 Tus takimi CALISMA/DURDURMA 1 X 9-5
modu 0 tusu araciligiyla caligir
Terminal FX: ileri calisma 9-6
! calismasl | RX: ters galisma
FX:
) Gahstirma/durdurma
komutu
RX: Ters donls
3 Haberlesme: haberlesme segenegi -
Frq Frekans 0~4 0 Dijital Tus takimi dijital 0 X 9-1
ayar frekans 1 ‘i ayarlar.
yontemi L Tus takimi dijital 9-1
frekans 2 ‘yi ayarlar.
2 Analog Terminal Al girigi 9-3
3 Tus takimi hiz direnci 9-2
4 haberlesme secenegi
Stl Cok admli | 0~200 Gok adimli  frekans 1 ‘i ayarlar 10.00 0 9-4
frekans 1 [Hz]
St2 Cok adimli Cok adimli  frekans 2 ‘yi ayarlar 20.00 0]
frekans 2
St3 Cok adimh Cok adimli  frekans 3 ‘U ayarlar 30.00 0
frekans 3

12
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O Siiriict Grubu
Asgari/ . Calisma
Goésterge | Isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsaylan ayarlama
CUr Cikis akimi - Display output current - - 11-1
rPM Motor donus - Motor dénus sayisini gorintuler (Devir) | - - 11-1
No.
dCL Siricu DC - Sirucu igerisindeki DC gerilimini - - 11-1
gerilimi gorintdler
vOL Cikis gerilimi - Siricu ¢ikis gerilimini gorintiler. vOL - 11-2
nOn Ariza - Ariza tipleri, frekans, akim ve ¢alisma - - 11-4
gOstergesi durumunu goruntdler.
drC Motor donus Fr Galisma komut modu(drv) 0 ‘a P @] 9-7
yon secimi ayarlanirsa motor donis yonunl segcin
F ileri calisma
r Ters galisma

13
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O PG Grubu

isim

Gosterge

Asgari/
Azami

aralik

Fabrika

varsayilan

Calisma
esnasinda

ayarlama

PO Atlama kodu 0~88 Atlanacak kod numarasini ayarlar 1 0] 5-5
P1 Ariza kayit 1 - Sorun anindaki ariza tipleri, frekans, nOn - 11-4
akim ve hizlanma, yavaslama ve durma
gibi durum bilgilerini kaydeder. En son
ariza otomatik olarak kayit 1 ‘de
kaydedilir.
P2 Ariza kayit 2 - nOn -
P3 Ariza kayit 3 - nOn -
P4 Ariza kayit 0~1 P1~P3 kaydini kaldirin. 0 0
kaldirma
P5 ileri/ters déniis 0~2 0 | /T déniisiin ikisi de miimkiindiir 0 X 9-7
yasaklama 1 | lleri déniis yasakli
2 | Ters donis yasakl
P6 Hizlanma 0~1 0 Dogrusal sablon galismasi 0 X 9-9
sablonu
P7 Yavaslama L S-egri sablon ¢aligsmasi
sablonu
P8 Durma mod 0~2 0 | Yavaslayarak durma 0 X 9-14
segimi 1 | DC freni ile durma
2 | Serbest calisma ile durma
P9 DC fren 0.1~60 | DC fren baslangi¢ frekansini ayarlar. | 5.00 X 10-1
Y baslangi¢ [Hz] Baslangi¢ frekansi(P18) ‘den daha
frekansi dusuge ayarlanamaz.
P10 DC fren bekleme | 0~ 60 DC fren frekansina erisildiginde, strict | 0.10 X
Zamani [san] DC frenini baslatmadan 6nce ¢ikisI ayar
zamani suresince tutar.
P11 DC fren gerilim 0~200 | Motora uygulanan DC gerilim miktarini | 50 X
miktari [%] ayarlar. Motor nominal akimi(P43).
P12 DC fren zamani 0~60 Motora DC akimi uygulamak igin 1.0 X
[san] gereken zamani ayarlar.

Y Yalnizca P8 1(DC freni ile durma) ‘ya ayarlandiginda géruntilenir.

14
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O PG Grubu
Asgari/ ] Galisma
Gosterge | isim Azami Fabrika esnasinda
aralik varsayllan ayarlama
P13 DC fren 0~200 Motor ¢alismaya baslamadan énce DC gerilim | 50 X 10-2
baslangi¢ [%] miktarini ayarlar. Motor nominal akim(P43)
gerilimi
P14 DC fren 0~60 Motor hizlanmadan énce akimi motora 0.0 X
baslangi¢ [san] ayarlanan zaman slresince uygular.
zamani
P15 Jog frekansi 0~200 Jog calisma igin frekansi ayarlar. Azami 10.00 0 10-3
[Hz] frekans(P16) lzerinde ayarlanamaz.
P16 Max frekans 40 ~200 | Bu parametre Ust sinir frekansini ayarlar. 60.00 X 9-8
[Hz] Hizlanma/Yavaslama icgin frekans referansidr.
Azami frekans degistirilirse P17(temel frekans)
haricinde bitin diger parametreler yeni azami
frekans Uzerinde iseler frekansa
degistirilecektir.
P17 Temel frekans | 30 ~200 | Siriict bu frekansta nominal gerilim gikisini 60.00 X 9-11
[Hz] motora verir.
P18 Baglangi¢ 0.1~10 Siricu gerilim ¢ikisini bu frekansta vermeye 0.5 X
frekansi [Hz] baslar.
Frekans(Hz) alt frekans siniridir.
P19 Tork artis 0~1 0 | Elile tork artis! 0 X 9-13
segimi 1 | Otomatik tork artisi
P20 ileri tork artisi | 0 ~ 15 [%] | Azami ¢ikis gerilimi temelinde ileri calisma 5.0 X
esnasinda tork artis miktari.
P21 Ters tork artigi Azami ¢ikis gerilimi temelinde ters ¢alisma 5.0 X
esnasinda tork artis miktari.
P22 V/F sablonu 0~1 0 | Dogrusal 0 X 9-11
1 | Kare 9-12
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Boliim 7. Fonksiyon Listesi

O PG Grubu
Asgari/ Fabrika | Calisma
Goésterge | Isim Azami varsayila | esnasinda
aralik ayarlama
P23 Cikis gerilim 40 ~ 110 | Girig gerilim yizdesi temelinde ¢ikis gerilim miktarini | 100 X 9-12
ayarlama [%] ayarlar.
P24 Asinylkhata | 0~1 Bu parametre motor asiri yiklendiginde surtcu 1 0 12-1
secimi cikisini kapatir. 1 ‘e ayarlanirsa asir yik koruma
fonksiyonu calisir.
P25 Asin yik hata | 50 ~200 | Motor nominal akimi (P43) temelinde asiri yiik akim | 180 0
b seviyesi [%] miktarini ayarlar.
P26 Asiri yik hata | 0 ~ 60 Asiri yik hata seviye akimi (P25) asir yik hata 60 0
Zamani [san] zamanli slresince aktiginda sirict ¢ikisini kapatir.
P27 Durma 6nleme | 0~7 Durma 6nleme fonksiyonunu ayarlar 0 X 12-1
secgimi Fonk. Yavaglama | Sabit Hizlanma
esnasinda calisma esnasinda
Ayar esnasind
a
bit 2 bit 1 bit 0
0
1 v
2
3 v
4 4
5 v v
6 v v
7 v v v
P28 Durma 6nleme | 30 ~ 150 | Motor nominal akim yiizdesi (P43) temelinde durma | 150 X 12-1
seviyesi [%] onleme fonksiyonunu etkinlestirmek igin akim
miktarini ayarlar.
P29 Yukari/ 0~1 Yukari/asagi ¢alismasi esnasinda belirtilen frekansin | 0 X 10-4
asag frekans kaydedilip kaydedilmeyecegine karar verir.
kaydet 1 secilirse yukari/asagi frekansi P30 ‘da kaydedilir.
P30 Yukari/Asagi Surlclnun durmasindan veya yavaslamasindan 0.00 10-4
2 Kaydet onceki frekansi kaydeder.

U2 By parametreyi goriintiilemek igin P24 ve P29 ‘u 1 ‘e ayarlayin.
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Boliim 7. Fonksiyon Listesi

O PG Grubu
CGalisma
Gosterge | Isim Febria esnasinda
varsaylilan
ayarlama
P31 Bekleme 0.1~200 | Calisma frekansi olusturuldugunda, bekleme 5.00 X 10-5
frekansi [Hz] zamani(P32) esnasinda bekleme frekansi motora
uygulandiktan sonra motor hizlanmaya baslar.
Azami frekans(P16) ve baslangi¢ frekansi(P18)
dahilinde ayarlanabilir.
P32 Bekleme 0~10[san] | Bekleme galismasi zamanini ayarlar. 0.0
zamani X
P33 Operator 0~7 Operator yetkisinde ariza algilama maddelerini 0 O 12-2
ariza [bit] ayarlar
algilamasi Fonk. | Calisma Girig faz | Gikis faz
esnasinda(GCt) algilama | algilama
toprak algilama (Col) (Pot)
Ayar
bit2 bitl bit0
0
1 v
2
3 v
4 v
5 v 4
6 v
7 v 4
P34 Glgagllinca | 0~1 drv 1 veya 2 ‘ye ayarlandiginda etkinlegtirilir. 0 X 9-7
calistirma FX veya RX terminali ACIK iken motor AC glicl
secimi uygulandiktan sonra galismaya baglar.
P35 Ariza 0-~1 drv 1 veya 2 ‘ye ayarlandiginda etkinlestirilir (Kontrol | 0 0 9-8
sifilama terminali araciigiyla Galigtir/Durdur).
sonrasl FX veya RX terminali ACIK iken motor ariza durumu
tekrar sifirlandiktan sonra galismaya baslar.
calistirma
secimi
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®PG Grubu
_ _ Calisma
Gosterge isim Asgarl Tanim Fabrika eshasinda | Sayfa
Azami aralik varsaylilan
ayarlama
P38 Otomatik 0~10 Ariza olustuktan sonra tekrar galistirma 0 O 10-12
tekrar deneme sayisini ayarlar. Ariza tekrar Y
calistirma calistirma denemesini gegerse Otomatik
deneme sayisi tekrar calistirma etkisizlestirilir. Bu
fonksiyon [drv] 1 veya 2 {Kontrol terminali
araciligiyla Calistir/Durdur} ‘a
ayarlandiginda etkindir.
P39 Otomatik 0~ 60 [san] | Otomatik tekrar ¢alistirma bekleme 1.0 0
tekrar zamani gegtikten sonra tekrar galistirma
calistirma denemeleri.
zamani
P40 Motor kap. 0.1~04 Kullanilacak motor kapasitesini seger. 2 X 10-6
secgimi [kW]
P41 Motor kutup 2~12 Surlcl grubundaki devir araciligiyla 4 X
sayIsl gorntdlenir.
P42 Nominal 0~10 Giris giic frekansi ve efikette tamimlanan | X
kayma frekansi | [Hz] deviri frekansa donstirerek hesaplanan
deger arasindaki farki girin.
P43 Motor nominal | 0.0~ 25.5 Etiket Gzerindeki motor nominal akimi - X
akim [A] girin.
P44 Yiksiiz Motor | 0.0~ 25.5 Motor saftina bagli yuk ¢ikarildiktan sonra | - X
Akimi [A] motor nominal devirde déndlgiinde
algilanan akim degerini girin.
Yliksiiz Motor Akimini 6lgmek zor
oldugunda nominal akim degerinin 50%
‘sini girin.
P45 Tetikleme 1~10 Motorun duyulabilen sesini seger. 3 0] 10-13
frekans [kHZ] Ayarlanan deger yliksek ise sirlci sesi
segimi daha azdir ancak sUricu gurultusi ve
kacak akim daha blyuk olacaktir.

Y OHt, Lvt, ESt, HWt gibi koruma fonksiyonlari durumunda otomatik tekrar ¢alisma yok.

P40 ilk degeri slricu degerine bagli olarak ayarlanir.

9P42 ~ P44 degerleri P40 temelinde degistirilir. Fabrika varsayilanlari suriicu kapasitesi temelinde ayarlanir.
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O PG Grubu

Gosterge

isim

Calisma
Fabrika

esnasinda
varsayilan

ayarlama

P46 Kontrol mod 0~2 0 V/F kontrolu 0 X 9-11
segimi 1 | Kayma telafi kontrolu 10-6
2 PI controlu 10-8
P47 Pl kontrolor P | 0~ 999.9 PI kontrol6r yanit 6zellikleri icin kazanglari 300.00 0
b kazanci [%] ayarlar.
P48 PI kontroldr | 0.1~32.0 1.00 0
zamani [san]
P50 Pl kontrolér F | 0 ~99.99 PI kontrol6r ileri besleme kazanci. 0.00 o
kazanci [%]
P51 Pl frekans Gst | 0.1 ~ 200 Pl calismasi iginden ¢ikis frekans miktarin 60.00 0
siniri [Hz] sinirlandirr.
P52 Pl frekans alt 0.1~200 Azami frekans(P16) ve Baslangi¢ 0.50 0]
siniri [Hz] frekansi(P18) arali§i dahilinde ayarlanabilir.
P53 Glg agilinca 0~15 Gl uygulandiginda siriict gostergesinde ilk | 0 O 11-2
gOsterge olarak goruntllenecek parametreyi secer.

Calisma frekansi

Hizlanma zamani

Yavaglama zamanli

Sdriicti modu

Frekans modu

Gok adimli frekans 1

Cok adimli frekans 2

Cok adimli frekans 3

Cikis akimi (Cur)

O | oI N0 0Bl WIN | O

Motor deviri

[y
o

Suriucu DC gerilimi(DCL)

[N
[N

Kullanici gosterge segimi (vOL)

[y
N

Ariza gOstergesi 1

-
w

Motor déniis yonl

-
N~

Cikis akimi

15 Motor deviri

Yalnizca P46 2 (PI kontrol) ‘a ayarlandiginda géruntilenir.
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O PG Grubu
Asgari/ _ Galisma
Gosterge | Isim Azami Tanim Fabrika esnasinda | Sayfa
aralik varsaylian ayarlama
P54 Motor devir kazang | 1 ~1000 | Sdrlicu grubu devir gésterge kodunu yiik 100 0 11-1
gOstergesi [%0] sistemi disli orani dénlisimd olarak
g6zlemleyebilir.
P55 Al girisi icin filtre 0~9999 | Analog giris yanit duyarliligini ayarlar. 10 0] 9-3
zaman sabiti
P56 Al (gerilim/akim) 0~100 Asgari analog giris deg@erini bitiin girisin 0 0
icin asgari giris [%] ylzdesi olarak ayarlar.
P57 Al asgari girisine 0~200 Analog girisin asgari deger olmasi 0.00 0
karsilik gelen [Hz] durumunda frekans.
frekans
P58 Al azami giris 0~100 Azami analog giris degerini biitlin girisin 100 0
[%] ylzdesi olarak ayarlar.
P59 Al azami girise 0~200 Analog girisin azami deger olmasi 60.00 O
karsilik gelen [Hz] durumunda frekans.
frekans
P60 Hiz girisi icin filtre 0~9999 | Hiz girig calismasi yanit duyarliligini 10 0] 9-2
zaman sabiti ayarlar.
P61 Hiz girisi icin asgari | 0 ~ 100 Hiz girisi asgari devirini btiin girigin 0 0]
deger [%] ylzdesi olarak ayarlar.
P62 Hiz girisine karsilik | 0 ~ 200 Hiz giris asgari akiminda frekans 0.00 0]
gelen frekans [Hz]
P63 Hiz giris azami 0~100 Azami hiz girisini bitiin girisin ylzdesi 100 0]
degeri [%] olarak ayarlar.
P64 Hiz girisine karsilik | 0 ~ 200 Azami hiz girisinde frekans. 60.00 0
gelen frekans [Hz]
P65 Analog Girig Sinyal | 0~2 0: Etkisiz 0 0] 12-4
kayip kriteri 1: ayarlanan degerin yarisinin altinda
etkinlestirilir.
2: ayarlanan degerin altinda etkinlegtirilir.
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®PG Grubu
Asgari/ alisma
Gosterge | isim Azag1mi Febrika Ssnasmda
aralik varsaylian ayarlama
P66 Cok fonksiyonlu 0~24 |0 ileri caligma komutu (FX) 0 0 9-6
giris terminali P1 1 Ters galisma komutu (RX)
tanimla
P67 Gok fonksiyonlu 2 EST-Acil Durma Hatas! : gegici 1 O
giris terminali P2 ¢ikis kesilmesi
tanimla
P68 Gok fonksiyonlu 3 Ariza olustugunda sifirlanir 2 O
giris terminali P3 (RST)
tanimla 4 Jog calisma komutu (JOG) 10-3
P69 Gok fonksiyonlu 5 Cok Adimli frek — alt 3 0] 9-5
girtterminall P4 6 Cok Adimli frek — Ust
tanimla
P70 ok fonksiyonlu 7 4 0]
giris terminali P5 8
tanimla 9
10
11 Durma esnasinda DC freni 10-1
12
13
14
15 | Yukari- | Yukari Frekans 10-4
16 asagi Asadi Frekans
17 3-kablo ¢aligmasi 10-4
18 Harici hata : A Baglanti (EtA) 12-5
19 Harici hata : B Baglanti (EtB)
20 Pl calismasindan genel
calismaya degisim
21
22 Analog Tutma 9-4
23 Hizlanma/Yavaslama 9-10
Etkisizlestirme
24 | Yukar/ Asadi Kaydet Frek. ilk 10-4
Degder Atama
P71 Girig terminal BIT4 | BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO - 11-3
durum gostergesi P5 P4 P3 P2 P1
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O PG Grubu
Asgari/ alisma
Goésterge | Isim Azzmi Fabrika Ssnasmda
arahk varsayllan ayarlama
P72 Cok fonksiyonlu | 1~20 Deger daha yiiksek ayarlanirsa Girig terminal yanit duyarliligi 3 0
giris terminali igin daha yavas olur.
filtre zaman sabiti
P73 Analog ¢ikis 0~3 Cikis maddesi 10[V] ‘a ¢Ikis 0 0
madde segimi 0 Gikig frek. Azami frekans
1 Cikig akimi 150 %
2 Cikig gerilimi 282V
3 Sirlicti DC bara gerilimi DC 400V
P74 Analog ¢ikis seviye | 10 ~200 | 10V temelindedir. 100 0
ayarlama [%]
P75 Frekans algilama | 0~200 | P77 0-4 ‘e ayarlandi§inda kullanilr. 30.00 0
seviyes| [Hz] P16 ‘dan daha ylksek ayarlanamaz.
P76 Frekans algilama 10.00 0
bant genisligi
P77 Cok fonksiyonlu | 0~17 0 FDT-1 17 0
réle segimi 1 FDT-2
2 FDT-3
3 FDT-4
4 FDT-5
5
6 Strtict Asiri yiku (IOLt)
7 Motor durma (STALL)
8 Asir gerilim hatasi (OVt)
9 Disik gerilim hatasi (LVt)
10 Siiriicii sogutma pin asiri Isinmasi (OHt)
11 Komut kaybi
12 Galisma esnasinda
13 Durma esnasinda
14 Sabit calisma esnasinda
15 Hiz arama esnasinda
16 Calisma sinyal girisi icin bekleme zamani
17 Ariza ¢ikis segimi
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O PG Grubu
Asgari/ alisma
Gosterge | isim Azzmi Fabrika Ssnasmda
aralk varsayllan ayarlama
P78 Ariza gikis 0~7 Fonk. | Otomatik tekrar | Dusuk DasUk 2 @)
segimi [bit] calisma gerilim hatasi | gerilim hatasi
deneme haricinde olustugunda
sayisi(P38) hata calisma
ayarlandiginda | olustugunda
calisma calisma
Ayar \| hit 2 bit 1 bit 0
0
1 v
2 v
3 v v
4 v
5 v v
6 v v
7 v v v
P79 SurGcl numarasi | 1 ~ 250 | RS-485 haberlesmesi icin ayarlanir 1 0]
P80 Baud hizi 0~2 RS-485 Baud hizini segin. 2 0]
0 | 2400 [bps]
1 | 4800 [bps]
2 | 9600 [bps]
P81 Frekans komut 0~2 Frek komutu Analog sinyal(hiz/Al) veya RS-485 0 0]
kaybindan sonra araciliiyla verildiginde kullanilir.
sUriici mod 0 | Komudu kaybolmadan énceki frekansta surekli
segimi galisma.

1 | Serbest ¢calisma durmasi (Cikis kesilmesi)

2 | Yavaglayarak durma

P82 Frekans komut 0.1~ Siricindn giris frekans komutu bulunup bulunmadigina | 1.0 0
kaybindan sonra | 120 karar veren zamandir. Bu zaman esnasinda frekans
bekleme zamani | [san] komut girisi yok ise slriici P81 ‘de segilen mod
aracilifiyla calismaya baslar.

P83 Haberlesme 2 ~100 | RS-485 haberlesmesinde TX ‘den sonraki TX ‘e bekleme | 5 0

Zaman ayari [ms] Zzamanl.
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O PG Group
Display Name Min/Max range | Description Factory Adj. during run Page
defaults
P84 Parity/stop bit 0~3 Haberlesme parity ve bitis bitini 0 O
ayari ayarlar.
Parity bit Bitis biti
0 - 1 Bitis Biti
1]- 2 Bitig Biti
2 | Tek Parity 1 Bitig Biti
3 | Gift Parity 1 Bitis Biti
P85 Parametre ilk 0~3 Kullanicinin ayarladigi 0 X 10-13
deger atama parametreleri fabrika degerlerine
déndlrme
0
1 | Her iki gruba ilk deger atama
2 | Suriicu Grubuna ilk deger
atama
3 | PG Grubuna ilk deger atama
P86 Sifre kaydi 0 ~ FFFF Parametre degisikligini 0 0 10-14
yasaklamak igin sifre girin. Hex-
ondalik sayi olarak ayarlayin
P87 parametre 0 ~ FFFF P86 ‘da ayarlanan sifreyi 0 0 10-15
degistirme kullanarak parametre degistirme
yasaklama yasaklama veya iptal etme.
UL(Kilit gozme) | Parametre
degistirme
etkinlestirme
L(Kilitleme) Parametre
degistirme
etkisizlestirme
P8s Yazilim strimi Suricd yazilim strimi X
goruntileme. Kilavuz surimine
bakin.
P89 Haberlesme 0~1 0 : Modbus RTU 0 X
protokol segimi 1:LSBUS
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13. Sorun giderme ve Bakim
13.1Koruyucu Fonksiyonlar

AN Tedbir

Ariza olustugunda arizanin silinebilmesinden énce sebep diizeltiimelidir. Koruyucu fonksiyonun etkinligi stirerse sebep(ler)

silindikten sonra surlcu tekrar ¢alistiriimalidir. Veya (riin 6mriinde azalmaya ve techizat hasarina yol agabilir.

@ Siirlicl ¢ikis akimi ve girig gerilimi korumasi

Ariza Koruyucu

goOstergesi fonksiyon

Suricu ¢ikigi akimi siirtict nominal akiminin 200% ‘Unden fazla aktiginda strticu ¢ikigini

ﬂ/ Asin akim kapatir.
(TL'L Toprak ariza | Fonksiyon etkin oldudu stirece toprak arizasi olustugunda siriici ¢ikisini kapatir.
ROVE T akimi
"T.L Toprak ariza | Calisma esnasinda toprak arizasi gibi anormal bir duruma bagli olarak dengesiz ¢ikis akimi
& akimi olustugunda ve U,V,\W ‘den birisi asir akim aldiginda surlcu ¢ikisini kapatir.
"T.” Sirlci Asint | Sirlci ¢ikis akimi nominal seviyeden (1 dakika siiresince 150%) fazla aktiginda siriici
L) M yuku ¢ikisini kapatir.
W Asirt yik Siricu ¢ikis akimi motor nominal akimindan (P25) fazla akarsa sirici ¢ikigini kapatir.

\__= = = J | hatasi

Siricu asin | Hasarli sogutucu fana bagh olarak sogutucu agiri isinirsa surtcu gikisini kapatir.

- = |Isinma

Kond " Asiri DC gerilim degisimi ile sonuglanarak 3 fazdan birisi agildiginda veya ana kondansator
= ondansator
,’ It ,' i yiprandiginda suricu ¢ikisi bloke edilir. Algilama zamani suricid ¢ikis akimina bagl olarak
= = = J | asIr yuku

degisiklik gosterir.

Cikis Faz

Cikis (U, V, W) fazindan birisi veya daha fazlasi agik oldugunda siriici gikisini kapatir.

= = | kaybi Gikis faz kaybini kontrol etmek igin siriici ¢ikis akimini algilar.

" B Motor yavasladiginda ana devre DC gerilimi 400 V ‘tan daha fazla yikselirse suriici gikisini
Iy ,L Asiri gerilim
- = kapatir. Bu ariza gl¢ kaynak sisteminde olusturulan agsiri gerilime bagli olarak ta olusabilir.

Dusik Yetersiz gerilim giris torkundan dolayr DC gerilimi 180V altinda ise siriici ¢ikigini kapatir.

= = = J | gerilim
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® Anormal dahili devre ve harici sinyal korumasi

Ariza

goOstergesi

Koruyucu

fonksiyon

Parametre Kullanici ayar parametrelerinin hafizaya girilmesi basarisiz oldugunda gértntilenir.
,_'- ,_L- F’ kaydetme
hatasi
o CPU calismasinda ve dahili OS programinda hata gérinttlenir. Ariza basitge tug takimi
Lo Strted STOP/RST (DURDUR/SIFIRLA) tusu veya sifirlama terminali ile kaldirilamayabilir. Suriict
donanim tamamen kaptildiktan ve tus takimi géstergesi tamamen kaybolduktan sonra tekrar
arizasl deneyin.
Siricd acil durmasi igin kullanilir. EST terminali agildiginda siriici ¢ikisi anlik olarak
kapatir.
,_'- _-, ,1- Anlik kesilme Not
FX veya RX terminali ACIK iken EST terminali kapatildiginda siirlici olagan sekilde
calismaya baslar.
”T'.‘l Harici ariza A | Gok fonksiyonlu giris terminali (P66~P70) 18, harici ariza sinyal girisi: A (Normal Agik
= = ") | baglanti girigi Baglanti) ‘ya ayarlandiginda, siriicii gikisi kapatir.
KTL’L‘\ Harici ariza B | Cok fonksiyonlu giris terminali (P66~P70) 19, harici ariza sinyal girisi: B (Normal Kapal
= = = | baglanti girigi Baglanti) ‘ya ayarlandiginda, siriicii gikisi kapatir.
Frekans Siriicli galismasi Analog giris (0-10V veya 0-20mA girisi) veya segenek (RS-485)
- ,'_ komutu aracilgiyla ayarlandiginda ve sinyal uygulanmadiginda, ¢alisma P81 ‘de ayarlanan
— kayboldugunda | ydnteme gére yapilir.
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13.2Ariza Giderme

/' Tedbir

Asiri akima bagli olarak sorun olusursa surticl igindeki gl¢ yari iletken eleman kirilmig olabilecedinden dolayi sebepleri

giderdikten sonra tekrar galistirdiginizdan emin olun.

Koruyucu fonksiyon

Giderme

3T
()

I

O Hizlanma/Yavaglama zamani yiik
ataleti(GD?) ile kiyaslandiginda gok
kisadr.

@Y ik slirici degerinden blyktr.

@ Siirlicl ¢ikisl motor serbest calistiginda

& Hizlanma/Yavaglama zamanini artirin.

@ Sirlciyd uygun kapasite ile degistirin.
<« Motoru durdurduktan sonra galismay1 devam

ettirin veya P36 (Hiz arama) ‘yi kullanin.

olusturulur. & Cikis kablolamasini kontrol edin.
Asiri akim _ _ _
O Cikis kisa devre veya toprak arizasi = Mekanik freni kontrol edin.
olugmustur.
® Motor mekanik freni gok hizli
calismaktadir.
o @ Siiriicl gikis kablolamasinda toprak « Cikis terminal kablolamasini kontrol edin.
L) o

Toprak ariza akimi

arizasi olusmustur.
@ Motor yalitimi 1siya bagli olarak hasar

gOérmustar.

<« Motoru degistirin.

) )
) e
7

A&

Sardci asin yiki

)
’.U_'&

& 7

Asir ylk hatasi

@Y ik slirlicti degerinden daha byuktr.

® Tork artis 6lgegi gok biiyik

ayarlanmistir,

@ Motor ve sUriici kapasitesini ylkseltin veya yik
agirhigini azaltin.

< Tork artis 6lgegini azaltin.

(AN

Sdrlcl asir 1sinmasi

@ Sogutma sisteminde arizalar vardir.

® Ortam sicakligi ok ylksektir.

< Sogutucu igerisinde sikismig yabanci cisimleri
kontrol edin.

@ Qrtam sicakhgini 40°C altinda tutun.

Kondansatér agiri yuki

@ 3-Faz riiniin bir fazi kaybolmus olabilir.

® Dahili kondansator yipranmistir.

& Girig glict veya faz arasi gerilimin anormal olup
olmadigini kontrol edin.

@ Degisme zamani gelmek Uzeredir veya ylksek
sicaklikta uzun sire boyunca kullanildiginda

meydana gelebilir. Satis sonrasi servis ile iletisime

gegin.
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@ Ariza Giderme

Koruyucu fonksiyon ‘

Giderme

® Cikis manyetik diigmesinde arizal

& Siricu ¢ikisindaki manyetik digme baglantisini

'U""‘LL baglanti sikica yapin.
Cikis Faz kaybi O Arizali ¢gikis kablolamasi @ Cikis kablolamasini kontrol edin.
® Yiik ataletine (GD?) kiyasla < Yavaglama zamanini artirin.
oL yavaslama zamani ¢ok kisadir.
ol ® Geri besleme yiikii siricl < Hat geriliminin degerini asip asmadigini kontrol
Asiri gerilim cikisindadir. edin.

©® Hat gerilimi cok ylksektir.

O Hat gerilimi dlistktir.
O Hatta hat kapasitesinden daha biyk
yuk baglanmistir (6rn: kaynak

makinesi, motor dogrudan giris)

& Hat geriliminin dederinin altinda olup olmadigini
kontrol edin.
<« AC hat girisini kontrol edin. YUke karsilik gelen hat

kapasitesini ayarlayin.

Distk gerilim o
O Siirlicl giris tarafinda arizali @ Manyetik digmeyi degistirin.
manyetik digme.
L O PG Grubunda P66~P70 ‘de “18 @ Harici ariza terminaline bagl devredeki arizanin
R ]

Harici ariza A baglanti

girigi

£th

Harici ariza B baglanti

girigi

(Harici ariza-A)’ veya “19 (Harici hata
sinyal girisi : anza-B)” ‘ye ayarlanan
¢ok fonksiyonlu terminaller(P66 ~
P70) ACIK ‘tir.

veya harici ariza giriginin sebebini giderin.

® Al terminaline frekans komutu
uygulanmaz.

® Haberlesme komutu kesilir.

@ Al kablolamasini ve frekans referans seviyesini
kontrol edin.

@ Frekansi periyodik olarak glincellemek igin
ayarlanan bir program durumunda haberlesme hatti

veya master cihaz g¢alismasini kontrol edin.

[ gy g

~

~

-
J

Parametre kaydetme hatasi

Donanim arizasi

& LSIS satis temsilcinizle iletisime gegin.
& EEP mesaji A/S servisine bagl olarak yazilimi
glincelledikten sonrailk olarak giice izin verildiginde

olusur. Anda kapatin ve tekrar deneyin.

2

[ee]
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Boliim 14. COM Segenegi (RS-485)

14. COM Secenegi (RS-485)

14.1Girig
SV-E5 surticisi PLC veya diger master modul sira programi tarafindan kontrol edilebilir ve g6zlemlenebilir. Stiriictler veya diger
slave cihazlar RS-485 agi uizerinde ¢oklu baglanti tarzinda baglanabilir ve tek PLC veya PC tarafindan gézlemlenebilir veya kontrol

edilebilir.

14.20zellikler

® Performans Ozellikleri

Madde Ozellik ‘

COM yontemi RS-485

iletim bigimi Bus yontemi, Coklu baglanti Sistemi

Sirlicl SV-iE5 serisi

Doénastartci RS232 doénustiriicl

Baglanabilen sirictiler Azami 16

iletim mesafesi Azami 1,200m (700m dahilinde tavsiye edilir)

@ Donanim 6zelligi

Madde Ozellik

Kurulum Kontrol terminal blogu iizerindeki S+, S- terminallerini kullanin

Glg kaynagi Siriicu gug kaynagindan yalitimh gicti kullanin

®Haberlesme ozellidi

Madde Ozellik \

Haberlesme hizi 9,600/4,800/2,400 bps segilebilir
Kontrol yordami Asenkron haberlesme sistemi

COM sistemi Yari duplex (cift yonlu) sistem
Karakter sistemi Binary (Modbus RTU), ASCII (LSBUS)
Bitis bit uzunlugu 1 bit / 2bit

CRC kontrolu 2 byte

Parity kontrolu Yok
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Boliim 14. COM Segenegi (RS-485)

14.3 Kurulum

®Haberlesme hattini baglama
(Kabloyu) siiricinln kontrol terminallerinin (S+), (S-) terminallerine asagidaki sekilde gosterildigi gibi baglayin. Alt kontrol terminali

uzerindeki CM terminalini COM sinyal koruma toprak igin kullanin. COM ‘a tahsis edilmis terminal iE5 COM segimli drlin ile

nakledilir.

S+(P) S-(N)
A 4

srop I.'IINQX
—_—

I

Koruyuculu kablolama

kullanilirsa CM

)| 8 —

terminalini kullanin

O PC-Siriicl baglantis

Ust kontroller
(PC, laptop, PLC vd.)

232,485 donustlrucu

Baglanabilecek slriicli sayisi 16 sirlclye kadardir.
Haberlesme hat uzunluk 6zelligi azami 1200m. ‘dir. istikrarli haberlesmeyi temin etmek igin uzunlugu 700m. altinda

sinirlandirin.
Kontrol terminali COM terminalinin (st PBC ‘si tizerinde konumlu JP1 pininin (S+, S-) her ikisini kisa devre yapin.

LSIndustriaISystems !
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